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(g) Stirnrad-Globoid-Schneckentriebe. 

Stimrad-Globoloid-Schneckentriebe beslehen aus etnem 
schragverzahnten Evolve ntenstirnrad und einer Globoid- 
schnecke. Die Annneldung gibt erfindungsgemaBe Bezlehun- 
gen fur den Schragungswinkel am Teilkrels des Rades. den 
Normalschnittmodul des Rades und den mittleren Durchmes- 
ser der Globoidschnecke an. die zu optimalen Verzahnungs- 
geometrien fuhren. Nach der Anmeldung optimiert.e Getriebe 
erreichen hohere Lebensdauenwerte gegen Grubchen und 
VerschleiB sowie groBere Verzahnungswirkungsgrade. Man 
kommt in vorteilhafter Weise im Vergleich zu bekannten 
Stirnrad-Globoid-Schneckentrieben mit der halben Radbreite 
aus (33 06 440) 


J 


LU 

D 


BUNDESDRUCKEREI 09.83 308 146/(349 


33 06 440 


Patenianspruchc: 

1. Schneckentrieb, bcstchend au.s eincm schrag- 
verzahnien Evolveniensiirnrad und ciner Globoid- 
schnecke. dadurch gekennzeichnei, dafi 
der Teilkreisschragungswinkel des Siirnrades der 
Beziehun^! 


y4, =57,8-5^^(1 ±0.05) 


genugt mil 


A:=2a-~nh,ZiO,93 ' 

>43-(2 5-/77„Z,0,97)2 

wobei a der Achsabstand. z. die Zahnezahl der 
Schnecke. z, die Zahnezahl des Stirnrades und m„ 
der Modul des Stirnrades im Normaischnitt sind. 

2. Schneckentrieb nach Anspruch 1. dadurch 
gekennzeichnet. daB der Modul des Stirnrades im 
Normaischnitt der Gleichung 


5 • 10-2+1,05 


0,1) 


genugt und daB der mittlere Durchmesser der Glo- 
bpidschnecke im Stimmittelschnitl ihrer Verzah- 
nung der Bezichung 


noch kcmc Lehren gibi. um SG-Schncckeniriebe 
bczughch der Hertzschen Prcssung. der milileren 
Schmierspakhdhc in-dcr Vcrzahnung und bezuglich der 
Verzahnungswirkungsgriidc in ihrcr Geometrie optimal 
auszuiegcn. ' 

Der Erfindung iiegi duhcr die Aufgabc zugrunda 
Bez.ehungcn fur optimalc Vcrzahnungsgcomeiricn vu 
such en. 

Die Aufgabe wird crHndungsgemaB dadurch gclosi 
10 daB der Teilkreisschragungswinkel des Stirnrades der 
Beziehung 

A,=57,8-if^n±0.05) 

^I - -'^2 

1-5 genugt mil 

/4i = 2c7-/77„z,0,93 

/4 2 = 0.6 (Z2 nin) - Z| llht 

A3=(2a-ninZi 0.97)- 

20 

wobei a der Achsabsiand, Z2 die Zahnezahl der 
Schnecke, z, die Zahnezahl des Stirnrades und //;„ der 
Modul des Stirnrades im Normaischnitt sind. 

In weiterer Ausbildung der Erfindung gclten fiir auf 
25 kleine Hertzsche Pressungen und auf groBe Schmier- 
spalteoptimierteSG-Schneckentriebcfurden Modul im 
Normaischnitt des Stirnrades 


n.: ^a^2- ^ (1,05 z, + 0,45) J (1 ±0, 


- ^7^0,5 • 10-2 + 1,05 (1 ±0,1) 


,06) 


und fur den mittleren Durchmesser der Gioboid- 
schnecke im Stimmittelschnitl ihrer Verzahnung 


genugt. 

3. Schneckentrieb nach Anspruch 1 dadurch 
gekennzeichnet, daB der Modul des Stirnrades im 
Normaischnitt der Gleichung 

ni„ - a^0,5 • 10-2 + 2 2 (1 ± 0,04) 


d,n2 =a^2- ^ (1,05 + 0,45)J (I ± 0.06) 


sowie fiir auf kleine Hertzscht Pressungen und auf 
groBe Verzahnungswirkungsgrade optimierte SG-* 
Schneckentriebe fur den Modul im Normaischnitt des 
Stirnrades 


genugt und daB der mittlere Durchmesser der Glo- 
boidschnecke im Stirnmitlelschnitt ihrer Verzah- 
nung der Beziehung 45 


- fl^0,5 • 10-2 ^ J 2 (1 ± 0,04) 


" - ^ Ui + 1>89)J (1 ± 0. 


,06) 


und fiir den mittleren Durchmesser der Globoid- 
schnecke im Stlmmittelschnitt ihrer Verzahnung 


genugt. 


■jtj 


= ^[2 - 2hil2^ + l,89)j(l ±0,06). 


Die Erfindung betriff t Schneckentriebe. die aus einem 
schragverzahnten Evolventenstirnrad und einer Glo- 
boidschnecke bestehen. 

Getriebe werden z. B. im allgemeinen 
Maschmenbau emgesetzt, wenn die Forderungen nach 
gekreuzier Achslage. groBer Obersetzung in einer Stufe 
und schwmgungs- sowie gerauschdampfendem Lauf zu 
erfulien sind. 

Das Verhalten solcher SG-Schneckentriebe ist z B 
von Niemann und )archow. »Versuche an Stirnrad-Glo- 
boid-Schneckentrieben«, VDl-Z., Bd 103 Nr 6 Seiten 
209 bis 280.21. Februar 1961) beschrieben worden. 

Es muB als Nachteil angesehen werden, daB es bisher 


Die mit der Erfindung erzielten Vorieile bestehen 
darm, daB die optimierten SG-Schneckentriebe hohcr 
•35 belastbar sind, weniger verschleiBen und bcsscrc 
Verzahnungswirkungsgrade aufweisen. 

Fig. 1 zeigt die Hauptabmessunoren eines SC- 
Schneckentriebes, Der Index 1 gilt fur das zylindrischc 
Stirnrad und der Index 2 fur die globoidische Schnecke. 
bO Esbedeuten 


dr FuBkreisdurchmesser 

d„, miitlerer Durchmesser 

df: Kopfkreisdurchmesser 

^"5 dA auBerer Durchmesser 

n Drehzahl 

Achsabstand 

b Radbreite 


4^ 
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Die Fi g. 2, 3 und 4 zeigenals Beispiele jeweils den auf 
eine Stirnebene der Globoidschnecke projizierten 
Verlauf der Beruhrlinien und die Umgrenzun^ des 
Eingriffsf aides. Die Radzahne steigen rechtsl Bei der 
eingetragenen Drehrichtung der Globoidschnecke be^ 5 
ginnt der Eingriff in B und endet in E Die Beruhrlinien 
liegen im Abstand einer Teilung auseinarider, Ihre 
Anzahl ist also gleich der Zahl der im -Eingriff sich 
befindenden Radzahne. Die Beruhrlinien verteilen sich 
im wesentlichen auf eine Radhalfte. Bei Drehrichtungs- to 
umkehr kommt aber die andere Radhalfte zum Tragen. 
Es bedeuten x\ der Profilverschiebungsfaktor bei der 
Herstellung des Stirnrades und x der Profilverschie- 
bungsfaktor bei der Herstellung der Globoidschnecke. 

Fig. 2 gilt fiir einen bekannten SG-Schneckentrieb, t5 


bezeichnet mit:SGra-3-. F i.g. 3 trifft fur einen auf kleine 
Hertzsche Pressiingen utid hoHe Verzahnungswirkuiigs- 
grade. optiraierten- und Fig. 4. fQr einen auf kleine 
Hertzsche Pressungen und /groBe Schmierspalthohen- 
optimierten SG-Sehneekentrieb zu. Man kommt bei.den 
optimierten SG-Schneckentrieben im Vergleich zu 
bekannten mit etwa der halben Radbreite aus:- 

Die SG-Schneckentriebe nacK den Fig. 3 und -4. 
haben gegenuber dem bekannten SG-SGhneckentneb 
nach. F i g. 2 eine etwa 5fach hohere Lebensdauer gegen 
Griibchen; im Vergleiehz'um bekannten SG-Schnecken- 
trieb nach Fig. 2 weisen der SG-Schneckentrieb nacb 
Fig- 3 bzw. Fig. 4 l.Tfach b2w. 2facK groBere 
Schmierspalthohen und einen urn 4%'bzw, 3% besseren 
Verzahnungswirkungsgrad auf. 


f Hierzu 4 Blatt Zeichnungen 
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ZEICHNUNGEN BLATT 3 


I^L^Br: 33 06440 

Int.^T: Ft6Hl/16 

Veroffentlichungstag: 17. November 1983 
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